RAFSAR, VANDER, SPRIDER

BARGA HOET MED VICON ACROBAT



Jeoa ACAGSAT pamer e s mad
3-punkisiyft och h |

justerbar onhet e ektons £n 10 1
relse med spaken for Vicon ACROBAT
det lage man @nskar.

Vicon ACROBAT kan kéras med hog hastighet bide

wnder arbete och under fransport. Tunnland efer

tunnland bearbetas med hdg hasiighel. ACROBAT

rifsar samman friskt, saftigh grés, vi harligt d

Hodlunon oo vl Sl o0 Ko et il
iga delaljer, som endast kriver ringa_und
iskapot blir darfér SYNNERLIGEN i
Kontokten med mataricle! som skall bearbetas sétter
fingerhiulon i rérelse,
Vicon ACROBAT demonferas och sattes undan snobbt
ach enkelt ach fordrar ringa virymme.

De elastiska pinnarna & ca 50 cm Ionga. Konstruktionen
fr hiulen och pinnarma Gra gjorda for moximol hillbar.
het och elasticiter,

Pinnarna Gro fastsatta med en bult i centrumpléten och
Isper genom it hal i yiterringen.

Moximal elasticitet skyddor pin-
farna mol sonderkdrning under
arbefe,

| ‘"m;pcrllmqn m.. .mm.
nens n e

ek akihen P
med [thet umala stigar
och genom tréingagrin-
dor med hog hastighet
utan négon svrighet.

Genom pinnomos  utomordentliga elos
vorie pinne markens ojsmnheter och rafsor wum
digt rent. Aven utmed dikeskanter orbetor ACROBAT
risfsom rent.




Vid vondning placeras finger
hivlen F5r windning. Tvé &-fols
strangor vindes somfidigt och

ialet blir luftigh och biag
spillet ringa.

For spridning wiides enkelt ra-
men 180° i {Echéllande fill vind-
ningspositionen. Ett arbete, som
kan utféras med hég hastighet
strax innan mon rGfsar samman
motericlet for stackning, press-
ning eller lastning

Under réifsningen for de elastis
ke pinnorma upp materialet
jamnt och sveper det at sidan i
en luftig stréng. Verje fingerhiul
tronsporterar nu matericlet fil
nésta fingerhiul eftersom de aro
stollda ot averloppa varondra.







